Lecteur code-barres Sick CLY 4%0 IMPOSE l

TACHES MULTIPLES - SOLUTION UNIQUE

Le Nouveau lecteur haur puissance CLV 470 A focale dynamigue idenvifie les codes
A barres A Rés Grande distance, jusu'A 1200 mm. Il possede Ealement UNE TREs
Grande profondeur de champ.

Pour les codes mal imprimes, |a Technologie de rReconnaissance de codes SMART
avéliore Nerrement la vitesse de lecture. En outre, [a proGrammation par codes de
confiGuration perver UN pArAMETRAGE RApide €T simple de |'appareil sans ouril
supplEmMENTAIRE.

Cere foncrionnalité est iNtEGre dans un boirier en fonte IP 6 % de 1rés perite Taille
oui fair du CLV 4 %0 'appareil le plus compacr de sa catégorie.

GRACE A sA puissance, il s'acQuitte simplement er A un coOr rRéduir des applications
de stockage

er de convoyage. Certe gammvie d'appareils se complére d'une variante A miroir oscillant gui facilite
[A dérection des codes A barres sur des surfaces érendues.

LES AVANTAGES

LE CLV 470 D'UN COUP D'OHI L :
e Deérecrion sOre des codes A Grande distance

(1200 wm) e Focale dynamigue réglable en Temps réel

e  Grande profondeur de champ Grace A la focale e Insensibilité Aaux lumitres paRrasites €T A
dynaviQue ['éblovissement

e Viesse de lecrure élevie sur  les  codes e Oprimisation automariQue de |a puissance de
endommagés, salis ou inclinés Grace A |a lecrure  GrAce A |'auroconfiguration  du
fréouence de balayage del1000 Hz er au code (AutoSerup)
décodeur SMART o  Mémoire flash

e Boirier compacr facilitant le montage dans les e Cowmparible bus CAN
ESPACES REduiTs o Large plage de Tension d'entrRéE GRACE A

L] ExtrEme SiMp[iCiTé d|UTiliSATiON [IA[iMENTATiON iNTéqRéE
o Gain de Temps A la mise en service
o Grande disponibilité du systieme

MIROIR OSCILLANT

Le miroir oscillant permer au CLV de dévier le faisceau Perpendiculairement A la direction de balayage. Il est alors possible de dérecter les codes A barres
sUR des surfaces plus érendues.
Différents modes de foncrionnement sont possibles :

e ANGLE DE DEVIATION LIBRE o MIROIR OSCILIANT AVEC AMPLITUDE o OSCILLATION MONOCOUP
VARIABLE
La position du miroir peur £1Re fixée dans une Une seule oscillation par fenerre de lecture,
POSiTION QUEICONQUE. La déviation du faisceau est limitee A c'esrA-dire un Aller er ReTour du miroIR.
l'amplitude définie par 'urilisareur (vax. +
20°).
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LECTEUR MONOTRAME

Focale

Nb de config. de distance

Temps de reglage de focale
Déclenchement changement de focale
Diode laser (longueur d'onde)
Duree de vie de |a diode laser

Classe laser de I'appareil

Angle d'ouverture effecrif

Freguence de balayage/decodage
Resolution

Coniraste d'impr. du code (PCS)
Luminosite maximale suppoRTee

Nb. de codes A barres par balayage
Nb. de codes A barres par fenerre de lecture
Symbologies (decodage SMART)

Longueur de code

Rapporr d'impression

Nombre de Rrepetitions
Indicateurs opriues

INdicATEUR SONORE
Declenchement de |a lecture
Interface de donnees "Hosr"
Vitesse de TRansmissioN des dONNEES
Prorocoles

Conlfigurations physiQues
Interface de donnees "Terminal"

Entrees TOR

Sorries TOR

Raccordement electrique

Tension d'alim./Puissance

Boirier

Indice de protecrion/Classe de proTecrion
CEM/vibrations/chocs

Poids
Temperature ambiante/de stockage
Huwidite awbiante Rel. max.

LECTEUR MONOTRAME A MIROIR Oscillant
Fenerre de lecture

Sorrie du faisceau

Declenchement de la commur. de focale
Angle d'ouverture effecrif

Foncrions du miroir oscillant
Freguence d'oscillation

Angle de deviation maximal

Tension d'alim./Puissance

Poids

SPECIFICATIONS

CLV 4500010

Changement de focale dynavigue

max. 8

< 20 ws (de la focale minimale A la focale maximale)

Entree TOR "Sensor 2"/interface serie/horloge

lumitre RoUGE (L = 670 nw)

MTBF 20.000 h

classe 2 (selon DIN EN 60825-1)

max. 70°

400 ... 1000 Hz

0,27 ...1,0mm

-60 %

2000 Ix (sur le code A barres)

1 ... 20 (decodage standard), 1 ... 6 (decodage SMART)

1 ... 20 (discrimination Auto.)

Code 39, Code 128, Code 9%, Codabar, EAN, EAN 128, UPC, 2/%
eNTRelACE

% 0 signes max. (700 signes max. pour l'ensemble des codes d'une fenerre)
2:1..7:1

1..99

4 x LED de foncTiONNEMENT

beeper (signal sonore), desacrivable, foncrion d'erar du resuliat progravmable
Entree TOR "Sensor 1"/lecture libre/interface serie

RS-2%2 ouRS-422/48%, formar de soriie des donnees proGrammable, bus CAN
300 ... 7.600 bauds

Standard SICK, reseau SICK er 7964 (R)
Autonowme, reseau SICK (Bus), Daisy-chain (chaine TRANspARENTE OU MAiTRe/Esclave)
RS-2%2, 9600 Bd, 8 birs de donnees, aucune parite, 1 bir de stop, formar de
soRrie fixe

2 ("Sensor 1", "Sensor 2")

2 ("Resulr 1", "Resulr 2")

Connecteur male 1% poles Sub-D-HD, longueur de cable 0,9 m
CC10..30V/6 W

Fonrte de zinc, comparible avec les areliers de peinture

IP 65 (selon DINEN 40 050) classe 3 (selox VDEO106/CEI 1010-1)
selon EN 2008 1-2, EN 50082-1, EN 6 1000-6-2/selon EN 6 1010-1/selon
EN 60068-2-27

% 30 g avec cable de raccordement

0..+40°C/-20..+70°C

90 %, NON SATURANTE

CLYV470-6010

larerale

sous UN ANgle de 10%° (position neutre angle CW = 70)

eN plus: Au MOmENT du RETOUR du MIROIR

max. 70°

fixe (position reglable)/oscillant (amplitude variable par AK ovu fixe)/monocoup
0,7 ..4Hz

+20° ... - 20° (reglable par logiciel)

CC10..30V/max. 7,2 W

700 g avec cable de Raccordement
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